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Dans la base (€7 ;¢3), les vecteurs u, v, d, b, ¢ et d ont respectivement pour
composantes :

U=

1)

() =) = (B) =) ) ()

— a — = — — —
a:(al> dans la base B = (4;7) <= d=ad+ay?
2

En écrivant les composantes des vecteurs d@, 4 et ¥ dans la base (€7 ;¢3),
on obtient :

1U+CL2U

a=
+a 0
2\ 2
. 2 aq
—4 o a1 + 2 Q9
Il s’agit des lors de résoudre le systéme suivant :
8 =2 aq
—4 = ay + 2 (05}

La premiére équation donne immeédiatement a; = 4.
La seconde équation s’écrit donc —4 = 4 + 2 a,, de sorte que ay = —4.

On conclut que @ =4u — 47

c’est-a-dire d = (_44) dans la base B = (u; V).
— b — . 5
b= b dans la base B = (4;7) <= b=bu+byv
2
En écrivant les composantes des vecteurs I;, @ et ¥ dans la base (€7 ;€3),

on obtient :

b=0byii+by¥

4 2 0
(0) = (F)+ ()
4\ 2by
0/ \b+2by
Il s’agit dés lors de résoudre le systéme suivant :

4=2b
0= by + 2by
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La premiére équation donne immédiatement by = 2.
La seconde équation s’écrit donc 0 = 2 4 2 by, de sorte que by = —1.

On conclut que b=20—7

C'est-a-dire b = (_21) dans la base B = (u; 7).

:Clﬁ‘i‘CQﬁ

oL

3) ¢= (Cl> dans la base B = (@;0) <=

(&)
En écrivant les composantes des vecteurs ¢, @ et ¢ dans la base (€7 ;¢€3),

on obtient :

5201ﬁ+0217

()= (5) +=(2)
(2) = (7%

Il s’agit dés lors de résoudre le systéme suivant :

1:2C1
2= Cl+202

La premiére équation donne immédiatement ¢; = 2

5.
La seconde équation s’écrit donc 2 = % + 2 ¢y, de sorte que ¢y = % )

U

NN

On conclut que ¢ = %ﬁ +

c’est-a-~dire ¢ = ( ) dans la base B = (u; 7).

NI T

4) d = (21) dans la base B = (7;7) <= d=dii+dy7
2

En écrivant les composantes des vecteurs d, 4 et ¥ dans la base (€7 ;¢€3),
on obtient :

J: dl 'LT + dg ’U

—6 2 0
(7)) (3)

-6\ 2d;

4 ] \dy+2ds
Il s’agit des lors de résoudre le systéme suivant :

—6:2d1
4= di + 2d

La premiére équation donne immédiatement d; = —3.
La seconde équation s’écrit donc 4 = —3 + 2 d», de sorte que dy = % .

On conclut que d=—3i+ %U

Cest-a-dire d = <_73> dans la base B = (4; 9).
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