11.19 1) cos?(z) = 3
— L4 v1 1 1 V2 _ V2
v, = 47 + 2kmoukek
Ty = =5 + 2kmoukeZ
T3 = ?ﬂT’T + 2km ou k€ Z
Ty = 3 + 2km ou ke Z
20N 3
2) sin®(x) = 3
sin(x :i:f i\/_ i\/_
T = 3 + 2km ou ke Z
1o = 2 4 2kmou keZ
Ty = —% + 2kmou keZ
ry = —%5 + 2kmou keZ
3) cos?(x) = sin?(z)
En posant a = cos(x) et b = sin(x), il s’agit de résoudre le systeme :
a’ =1
{a2+62:1
ou a=*b
V2b+1=
a:ig
ou b— 1 _ﬁ
=—J5=-%
ou
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vy = 5 +2kmoukeZ
Ty = ?ﬂT’T + 2km ou ke Z
r3 = =5 + 2kmou keZ
mz—f + 2km ou ke Z

4) 2 cos?*(x) —sin(z) —1 =0

En posant a = cos(z) et b = sin(z), il s’agit de résoudre le systéeme :
202 —b—1=0
a2+ =1

{2&—5—1:0

a?=1-1"b°

0=20+b—-1
a?=1-"b

Déterminons les solutions de la premiere équation a 1’aide du discriminant :

A=12-4.2.(=1) =9

1 — =1=V9
2 ou {b_ 2 =1

Y [°M]

= -1
5 ou
=4¥ a=20

ou

vy = § + 2kmoukelZ
x2:%+2k7rof1k€Z
r3 = —5 + 2km ot k€ Z
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