3.13 Comme y et z sont des variables libres, 1’équation x+y+2 = 0 a pour solutions :

r=—-a—pf -1 —1
y = (e = ]_ —|— 6 0
z = 6] 0 1
Le systeme d’équations {x y i 8 possede z comme variable libre et admet
x =0 0
pour solutions : y =0=a]0
Z =« 1
—1 —1
Les images des vecteurs directeurs v, = | 1 |, vo = | 0 | et du vecteur de
0 1
0
la direction de projection d = | 0 | sont évidentes :
1

fli)=v1  flva)=v2  f(d)=0

Pour déterminer I'image d'un vecteur quelconque, il faut d’abord I'exprimer
comme combinaison linéaire des vecteurs vy, vy et d :

-1 -1 0 x —la—-184+0y==x
al L | +8] 0 |+9(0| =]y = la+084+0y=1y
0 1 1 z la+18+1y==2
-1 -1 0|« Lo o> Lo 4 Lt -1 -1 0 x Ls — Lg + L
1 0 0y — 0 -1 0jlxz+y —
0 1 1]z 0 1 1 z
Li — —L
1 -1 0| = b, [(CL 00—y Lh o L
0 -1 0] z+y - 0 -1 0| x4y -
0 0 llz+y+=z 0 0 liz+y+=z
1 00 Y @ =y
010 -2~y — B =-x-y
00 1jz4+y+= Yy=x4+y+z2
Nous pouvons a présent déterminer 'application linéaire f :

f( y)) = f(yor + (e =y v+ (@ +y+2)d)

=y f(v) +(=z —y) f(v2) +(z +y + 2) f(d)

—— —— ——
v1 va 0
—1 —1 0
=y| 1 |+(—z—y)| 0 |+(x+y+2)|0
0 1 0
x 10 0\ [z
= Y =0 1 0f ]y
—Tr—y -1 =1 0/ \z

Applications linéaires 3.13 : corrigé



