3.9 1) Symétrie centrale par rapport a l'origine
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2) Symétrie orthogonale par rapport a I’axe vertical
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3) Dilatation verticale de rapport k
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4) Symétrie orthogonale par rapport a la droite y = z

&

7/
/

€2

A

v/' €

1
0

0
1

b)

)

)-

)

f(e

%
(e2

flex

f(ez)
<

\f(ffl

Applications linéaires

3.9 : corrigé



