3.16 On doit avoir AB = 2 B—C>, c’est-a-dire :
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A —2v= 3 (—1)
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Les coordonnées du point A sont ¢ y = -2+ 3-1 =

z= 1 =
r=—1 = -1
Les coordonnées du point Bsont ¢ y = 7+ 2-(—-2)= 3
z= 3— (=2)= 5
T = —2=-2
Les coordonnées du point C sont ¢ y =4 = 4

—2
Comme AB = [ 2 , une équation paramétrique de la droite AB peut étre :
4
r=1-—2A\
(dag):qy=1+2X, AeR.
z=1+4X
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